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Disclaimer

Carefully read this entire document and all safe and lawful practices provided by DJI OSMO™
before use. DJI OSMO accepts no liability for damage, injury, or any legal responsibility incurred
directly or indirectly from the use of this product

DJI™, ZENMUSE™, and other products names and brands appearing in this document are
trademarks or registered trademarks of SZ DJI OSMO TECHNOLOGY CO., LTD. (abbreviated as
“DJI OSMO”) and its affiliated companies. This product and document are copyrighted by DJI
OSMO with all rights reserved. No part of this product or document shall be reproduced in any
form without the prior written consent or authorization of DJI OSMO. This product and document
are copyrighted by DJI OSMO with all rights reserved. No part of this product or document shall be
reproduced in any form without the prior written consent or authorization of DJI

Warnings

1. Install and remove the DJI Zenmuse X9 M Mount Unit in a dust-free environment.

2. DO NOT touch the camera sensor.

3. The M Mount lens adapter is a mechanical part with no pin connector. It does not support
communication between the lens and the camera.

4. For compatible lenses, see DJI Ronin 4D Lens Compatibility List.

Introduction

The DJI Zenmuse X9 M Mount Unit consists of the M Mount lens adapter, the M Mount body cap,
and the DX Mount lens cap. The M Mount lens adapter (hereinafter referred to as “the adapter”) is
developed for adapting an M Mount lens to the Zenmuse X9 Gimbal Camera (hereinafter referred
to as “the camera”). The adapter also boasts a LIDAR Range Finder holder that makes it more
convenient to install the DJI LIDAR Range Finder. Note that the DJI Zenmuse X9 Focus Motor is
required for electronic focus control. The M Mount body cap (hereinafter referred to as “the front
cap”) and the DX Mount lens cap (hereinafter referred to as “the rear cap”) can be used to protect
the camera sensor and the lens respectively.

Installation

/\ Make sure GIMBAL MODE on DJI Ronin 4D is toggled to OFF before installation

1. Remove the DL Mount from the camera. (Figure A-1)
Press and hold the release button on the camera lever, rotate the lever counter-clockwise until it
is positioned left of the white mark, and remove the DL Mount.

N

Remove the rear cap. (Figure A-2)
Rotate and remove the rear cap off the M Mount unit.

w

Install the adapter with the front cap onto the camera. (Figure A-3)
Align the positioning notch on the adapter with the guiding pin on the camera and insert the
adapter in place. Rotate the camera lever clockwise until it is tight and secure.

>

Remove the front cap. (Figure A-4)

Toggle the lock on the adapter to the unlocked position. Rotate the adapter lever clockwise until
the red mark on the adapter aligns with the triangle mark on the front cap and remove the front
cap.

Install the lens. (Figure A-5)

Align the M Mount lens mounting mark to the corresponding red marks on the adapter and insert
the lens in place, turn the adapter lever counter-clockwise until tightened, and toggle the lock on
the adapter to the locked position.

o

Continue to install the DJI Ronin 4D X9 Focus Motor once the installation of the adapter and
lens is completed and adjust balancing. Refer to the DJI Ronin 4D X9 Focus Motor User
Guide and DJI Ronin 4D User Guide for more information.

Removal

Remove the lens

1. Toggle the adapter lock to the unlocked position. Rotate the adapter lever clockwise until the red
mark on the adapter aligns with the M Mount lens mounting mark and remove the lens. (Figure B-1)

2. Once the lens is removed, install the front cap to the adapter on the camera to protect the
camera sensor. (Figure B-2)

Remove the adapter and the lens

1. Press and hold the release button on the camera lever, rotate the lever counter-clockwise until it is
positioned left of the white mark, and remove the adapter and the lens together. (Figure C-1)

2. Install the rear cap to the adapter to protect the lens. (Figure C-2)

3. Install the DX Mount body cap of DJI Ronin 4D to the camera to protect the camera sensor. Align
the positioning notch on the cap to the guiding pin on the camera, insert the cap in place and
rotate the camera lever clockwise until it is tight and secure. (Figure C-3)

* The DX Mount body cap (not included) comes with DJI Ronin 4D.
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Haftungsausschluss

Bitte lies vor dem ersten Gebrauch dieses gesamte Dokument und alle von DJI OSMO™ zur
Verfligung gestellten sicheren und rechtmaBigen Praktiken sorgféltig durch. DJI OSMO Ubernimmt
keine Haftung flr Sach- oder Personenschaden sowie keine juristische Verantwortung fir Schaden,
die direkt oder indirekt mit dem Gebrauch des Produkts im Zusammenhang stehen

DJI™, ZENMUSE™ und andere Produktnamen und Marken, die in diesem Dokument genannt
werden, sind Markenzeichen oder eingetragene Markenzeichen von SZ DJI OSMO TECHNOLOGY
CO., LTD. (kurz ,DJI OSMO*) und seinen verbundenen Unternehmen. Dieses Produkt und dieses
Dokument sind urheberrechtlich geschitztes Eigentum von DJI OSMO, und alle Rechte sind
vorbehalten. Kein Teil dieses Produkts oder dieses Dokuments darf in irgendeiner Form ohne
vorherige schriftiche Zustimmung oder Genehmigung von DJI OSMO reproduziert werden. Dieses
Produkt und dieses Dokument sind urheberrechtlich geschiitztes Eigentum von DJI OSMO, und
alle Rechte sind vorbehalten. Kein Teil dieses Produkts oder dieses Dokuments darf in irgendeiner
Form ohne vorherige schriftiche Zustimmung oder Genehmigung von DJI reproduziert werden.

Warnhinweise

. Installation und Deinstallation der DJI Zenmuse X9 M-Mount-Einheit sollten in einer staubfreien
Umgebung erfolgen.

Bertihre AUF KEINEN FALL den Kamerasensor.

Der M-Mount-Objektivadapter ist ein mechanisches Teil ohne Pin-Anschluss. Es untersttzt
keine Kommunikation zwischen Objektiv und Kamera.

. Kompatible Objektive sind in der Kompatibilitatsliste fiir Objektive fur DJI Ronin 4D zu finden.

[

IS

Einfiihrung

Die DJI Zenmuse X9 M-Mount-Einheit besteht aus dem M-Mount-Objektivadapter, der M-Mount-
Gehausekappe und der DX-Mount-Objektivkappe. Der M-Mount-Objektivadapter (im Folgenden
,der Adapter“) dient dazu, ein M-Mount-Objektiv an die Zenmuse X9 Gimbal-Kamera (im
Folgenden ,die Kamera®) anzubringen. Der Adapter verfigt auBerdem uber eine Halterung fir
den LiDAR-Entfernungsmesser, welche die Installation des DJI LIDAR-Entfernungsmessers
erleichtert. Beachte bitte, dass der DJI Zenmuse X9 Fokusmotor fir die elektronische
Fokussteuerung erforderlich ist. Die M-Mount-Gehéusekappe (im Folgenden als ,vordere Kappe*
bezeichnet) und die DX-Mount-Objektivkappe (im Folgenden als ,hintere Kappe* bezeichnet)
dienen zum Schutz von Kamerasensor und Objektiv.
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Einsetzen

Vergewissere dich, dass der GIMBAL MODE (Gimbal-Modus) an der DJI Ronin 4D vor der
Installation auf OFF (aus) gestellt ist.

. Nimm den DL-Mount von der Kamera ab. (Abbildung A-1)
Halt die Entriegelungstaste am Kamerahebel gedriickt, drehe den Hebel gegen den Uhrzeigersinn,
bis sich die weiBe Positionsmarkierung links neben der weiBen Markierung befindet, und nimm den
DL-Mount ab.

. Hintere Kappe entfernen. (Abbildung A-2)
Dreh die hintere Kappe der M-Mount-Einheit und nimm sie ab.

N

w

Befestige den Adapter mit der vorderen Kappe an der Kamera. (Abbildung A-3)

Richte die Positionierungskerbe am Adapter mit dem Fihrungsstift an der Kamera aus und setze
dann den Adapter ein. Dreh den Kamerahebel im Uhrzeigersinn, bis er sicher und fest sitzt.

. Nimm die vordere Kappe ab. (Abbildung A-4)

Entriegle die Sicherung des Adapters. Dreh den Adapterhebel im Uhrzeigersinn, bis sich die rote
Markierung am Adapter an der dreieckigen Markierung an der vorderen Kappe befindet, und nimm
dann die vordere Kappe ab

Objektiv installieren. (Abbildung A-5)

Richte die Befestigungsmarkierung am M-Mount-Objektiv an den entsprechenden roten
Markierungen auf dem Adapter aus, setze das Objektiv ein, drehe den Adapterhebel gegen den
Uhrzeigersinn, bis er fest sitzt, und verriegel die Sicherung des Adapters.

~

o

& Fahre damit fort, den DJI Ronin 4D X9 Fokusmotor zu installieren, sobald die Installation des
Adapters und des Objektivs abgeschlossen ist, und beginne mit dem Ausbalancieren. Weitere
Informationen findest du im Handbuch des DJI Ronin 4D X9 Fokusmotors und im Handbuch
der DJI Ronin 4D.

Entfernen

Entfernen des Objektivs

. Entriegle die Sicherung des Adapters. Dreh den Adapterhebel im Uhrzeigersinn, bis sich die rote
Markierung am Adapter an der Befestigungsmarkierung des M-Mount-Objektivs befindet, und nimm
das Objektiv ab. (Abbildung B-1)

Sobald das Objektiv entfernt ist, bring die vordere Kappe am Kameraadapter an, um den
Kamerasensor zu schiitzen. (Abbildung B-2)

n

Adapter und Objektiv abnehmen

. Halt die Entriegelungstaste am Kamerahebel gedriickt, dreh den Hebel gegen den Uhrzeigersinn,
bis sich die weiBe Positionsmarkierung links neben der weiBen Markierung befindet, und nimm den
Adapter mitsamt des Objektivs ab. (Abbildung C-1)

Setz die hintere Kappe auf den Adapter, um das Objektiv zu schiitzen. (Abbildung C-2)

Bring die DX-Mount-Gehausekappe von der DJI Ronin 4D an der Kamera an, um den Kamerasensor
zu schiitzen. Richte die Positionierungskerbe an der Kappe am Fiihrungsstift an der Kamera aus,
befestige die Kappe und dreh den Hebel der Kamera im Uhrzeigersinn, bis sie fest und sicher sitzt.
(Abbildung C-3)

w N

* Die DX-Mount-Gehausekappe (nicht enthalten) gehért zum Lieferumfang der DJI Ronin 4D.

Renuncia de responsabilidad

Antes de usar el producto, lea atentamente este documento al completo y todas las précticas de seguridad
y legales que DJI OSMO™ ha facilitado. DJI OSMO no acepta responsabilidad alguna por daios o lesiones
ni ningtin tipo de responsabilidad legal derivada directa o indirectamente del uso de este producto.

DJ™, ZENMUSE™ y otros nombres de productos y marcas que aparecen en este documento son marcas
comerciales 0 marcas comerciales registradas de SZ DJI OSMO TECHNOLOGY CO., LTD. (abreviado
como “DJI OSMO") y sus empresas afiladas. Este producto y el documento estéan sujetos a derechos de
autor de titularidad de DJI OSMO, que se reserva todos los derechos. No se permite la reproduccion total
ni parcial de este documento o producto en forma alguna sin la autorizacion o el consentimiento previo
por escrito de DJI OSMO. Este producto y el documento estan sujetos a derechos de autor de titularidad
de DJI OSMO, que se reserva todos los derechos. No se permite la reproduccién total ni parcial de este
documento o producto en forma alguna sin la autorizacién o el consentimiento previo por escrito de DJI.

Advertencias

. Asegurese de que el entorno en el que monte o desmonte la unidad de montura M DJI Zenmuse X9
esté libre de polvo.

NO toque el sensor de la camara.

El adaptador de objetivo de montura M es una pieza mecanica desprovista de conector de pines,
por lo que no permite la comunicacion entre el objetivo y la camara.

4. Consulte la lista de objetivos compatibles del DJI Ronin 4D.
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Introduccién

La unidad de montura M DJI Zenmuse X9 se compone del adaptador de objetivo de montura M, la
tapa del cuerpo de la montura M y la tapa del objetivo de la montura DX. El adaptador de objetivo de
6



montura M (en adelante, “el adaptador”) esta disefiado para acomodar un objetivo de montura M a la
céamara con estabilizador Zenmuse X9 (en adelante, “la camara”). Ademés, el adaptador tiene un soporte
de telémetro LIDAR que facilita atin méas el montaje del telémetro LIDAR DJI. Tenga en cuenta que se
requiere el motor Focus DJI Zenmuse X9 para poder usar el control de enfoque electronico. La tapa del
cuerpo de la montura M (en adelante, “la tapa delantera”) y la tapa del objetivo de la montura DX (en
adelante, “la tapa trasera”) sirven para proteger el sensor de la cdmara y el objetivo, respectivamente.

Instalacion

A Antes de la instalacion, asegurese de que MODO DE ESTABILIZADOR (GIMBAL MODE) esté
en la posicion OFF en el DJI Ronin 4D.

. Retire la montura DL de la camara. (Figura A-1)

Mantenga presionado el botén de liberacién de la palanca de la camara, gire la palanca en sentido
antihorario hasta que quede a la izquierda de la marca blanca y retire la montura DL.

Retire la tapa trasera. (Figura A-2)

Gire la tapa trasera y retirela de la unidad de montura M.

N
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Instale el adaptador junto con la tapa delantera en la camara. (Figura A-3)
Alinee la muesca de posicién del adaptador con el pin de guia de la cdmara e inserte el adaptador
en su sitio. Gire la palanca de la camara en sentido horario hasta que quede apretada y fija.

>

Retire la tapa delantera. (Figura A-4)

Ponga el seguro del adaptador en la posicién de desbloqueo. Gire la palanca del adaptador en
sentido horario hasta que la marca roja del adaptador quede alineada con la marca triangular de la
tapa delantera y retire la tapa delantera.

o

Instale el objetivo. (Figura A-5)

Alinee la marca de montaje del objetivo de montura M con las marcas rojas correspondientes del
adaptador e inserte el objetivo en su sitio. A continuacion, gire la palanca del adaptador en sentido
antinorario hasta que quede apretado y ponga el seguro del adaptador en la posicion de bloqueo.

Una vez que haya terminado de instalar el adaptador y el objetivo, instale el motor
Focus X9 DJI Ronin 4D vy ajuste el equilibrado. Consulte la guia de usuario del motor Focus X9
DJI Ronin 4D y la guia de usuario del DJI Ronin 4D para obtener mas informacion.

Desmontaje

Desmontaje del objetivo

1. Ponga el seguro del adaptador en la posicion de desbloqueo. Gire la palanca del adaptador en
sentido horario hasta que la marca roja del adaptador quede alineada con la marca de montaje del
objetivo de montura M y retire el objetivo. (Figura B-1)

Una vez que haya retirado el objetivo, coloque la tapa delantera del adaptador en la camara para
proteger el sensor de la cdmara. (Figura B-2)

n

Desmontaje del adaptador y el objetivo

1. Mantenga presionado el botén de liberacion de la palanca de la camara, gire la palanca en sentido
antihorario hasta que quede a la izquierda de la marca blanca y retire el conjunto del adaptador y
objetivo. (Figura C-1)

. Coloque la tapa trasera en el adaptador para proteger el objetivo. (Figura C-2)

. Cologue la tapa del cuerpo de la montura DX del DJI Ronin 4D en la cdmara para proteger el sensor
de la cdmara. Alinee la muesca de posicion de la tapa con el pin de guia de la camara, inserte la tapa
en su sitio y gire la palanca de la camara en sentido horario hasta que quede apretada y fija. (Figura C-3)
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* La tapa del cuerpo de la montura DX (no incluida) viene con el DJI Ronin 4D.

Clause d'exclusion de responsabilité

Veuillez lire attentivement ce document dans son intégralité, ainsi que toutes les pratiques sécuritaires
et légales fournies par DJI OSMO™ avant I'utilisation. DJI OSMO décline toute responsabilité quant aux
dommages, aux blessures ou toute responsabilité légale encourue directement ou indirectement par
I'utilisation de ce produit.

RONIN™, ZENMUSE™ et les autres noms de produiits et marques apparaissant dans ce document sont
des marques commerciales ou des marques déposées de SZ DJI OSMO TECHNOLOGY CO., LTD. (en
abrégé « DJI OSMO ») et de ses sociétés affiliées. Ce produit et le présent document sont la propriété
de DJI OSMO, et tous les droits sont réservés. Aucune partie de ce produit ou du présent document
ne peut étre reproduite sous quelque forme que ce soit sans I'autorisation ou le consentement écrit
préalable de DJI OSMO. Ce produit et le présent document sont la propriété de DJI OSMO, et tous les
droits sont réservés. Aucune partie de ce produit ou du présent document ne peut étre reproduite sous
quelque forme que ce soit sans I'autorisation ou le consentement écrit préalable de DJI.

Avertissements

. Installez et retirez le module Mount M de DJI Zenmuse X9 dans un environnement exempt de
poussiére.

NE touchez PAS au capteur de la caméra.

L'adaptateur d'objectif Mount M est une piéce mécanique sans connecteur a broches. Il ne prend
pas en charge la communication entre I'objectif et la caméra.

Pour les objectifs compatibles, voir la liste de compatibilité des objectifs de DJI Ronin 4D.
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Introduction

Le module Mount M de DJI Zenmuse X9 se compose de |'adaptateur d'objectif Mount M, du cache de
corps Mount M et du cache d'objectif Mount DX. L'adaptateur d'objectif Mount M (ci-aprés dénommé
« |'adaptateur ») est congu pour adapter un objectif Mount M & la nacelle caméra Zenmuse X9 (ci-
apreés dénommeée « la caméra »). L'adaptateur est également doté d'un support pour le télémétre
LiDAR qui facilite I'installation du télémetre LIDAR de DJI. Notez que le moteur Focus DJI Zenmuse X9
est nécessaire pour le controle électronique de la mise au point. Le cache de corps Mount M (ci-aprés
dénommé « le cache avant ») et le cache d'objectif Mount DX (ci-aprés dénommé « le cache arriére »)
peuvent étre utilisés pour protéger respectivement le capteur de la caméra et |'objectif.

Installation

A Assurez-vous que le MODE NACELLE de DJI Ronin 4D est sur OFF avant 'installation.

. Retirez le DL Mount de la caméra. (Figure A-1)
Appuyez sur le bouton de déverrouillage du levier de la caméra et maintenez-le enfoncé, tournez
le levier dans le sens anti-horaire jusqu'a ce qu'il soit positionné a gauche de le repére blanc, puis
retirez le DL Mount.
Retirez le cache arriére. (Figure A-2)
Tournez et retirez le cache arriére du module Mount M.
Installez |'adaptateur avec le cache avant sur la caméra. (Figure A-3)
Alignez I'encoche de positionnement de I'adaptateur avec la broche de guidage de la caméra et insérez
I'adaptateur en place. Tournez le levier de la caméra dans le sens horaire jusqu'a ce qu'il soit bien fixé.
Retirez le cache avant. (Figure A-4)
Faites basculer le verrou de |'adaptateur en position déverrouillée. Tournez le levier de I'adaptateur
dans le sens horaire jusqu'a ce que le repére rouge de I'adaptateur soit aligné avec le repére
triangulaire du cache avant et retirez le cache avant.
. Installez I'objectif. (Figure A-5)
Alignez le repére de la monture d'objectif Mount M sur les repéres rouges correspondants de
I'adaptateur et insérez I'objectif en place, tournez le levier de I'adaptateur dans le sens anti-horaire
jusqu'a ce qu'il soit serré, puis basculez le verrou de I'adaptateur en position verrouillée.

[
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Continuez a installer le moteur Focus DJI Ronin 4D X9 une fois I'installation de I'adaptateur et
de I'objectif terminée, et ajustez I'équilibrage. Reportez-vous au guide d'utilisateur du moteur
Focus X9 de DJI Ronin 4D et au guide d'utilisateur de DJI Ronin 4D pour plus d'informations.

Désinstallation

Retirez I'objectif

. Faites basculer le verrou de I'adaptateur en position déverrouillée. Tournez le levier de I'adaptateur
dans le sens horaire jusqu'a ce que le repére rouge de |'adaptateur soit aligné avec le repére de la
monture d'objectif Mount M et retirez I'objectif. (Figure B-1)

Une fois I'objectif retiré, installez le cache avant de |'adaptateur sur la caméra pour protéger le
capteur de la caméra. (Figure B-2)

[

Retirez I'adaptateur et I'objectif

. Appuyez sur le bouton de déverrouillage du levier de la caméra et maintenez-le enfoncé, tournez le
levier dans le sens anti-horaire jusqu'a ce qu'il soit positionné a gauche du repére blanc, puis retirez
I'adaptateur et I'objectif en méme temps. (Figure C-1)

Installez le cache arriére de I'adaptateur pour protéger I'objectif. (Figure C-2)

Installez le cache de corps Mount DX de DJI Ronin 4D sur la caméra pour protéger le capteur de
la caméra. Alignez I'encoche de positionnement du cache sur la broche de guidage de la caméra,
mettez le cache en place et tournez le levier de la caméra dans le sens horaire jusqu'a ce qu'il soit
bien fixé. (Figure C-3)
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* Le cache de corps Mount DX (non inclus) est fourni avec DJI Ronin 4D.

Limitazioni di responsabilita

Leggere con attenzione I'intero documento e tutte le pratiche sicure e legali fornite da DJI OSMO™
prima dell'utilizzo. DJI OSMO declina ogni responsabilita per danni, lesioni o altre responsabilita legali
direttamente o indirettamente imputabili all'utilizzo del presente prodotto.

DJ™, ZENMUSE™, e altri nomi di prodotti e marchi che appaiono in questo documento sono marchi
o marchi registrati di SZ DJI OSMO TECHNOLOGY CO., LTD. (abbreviato “DJI OSMO”) e delle sue
societa affiliate. Il presente prodotto e il relativo documento sono protetti da copyright di proprieta di
DJI OSMO. Tutti i diritti riservati. Nessuna parte di questo prodotto o della relativa documentazione
potra essere riprodotta in qualsiasi forma senza previo consenso o autorizzazione scritti da parte di DJI
OSMO. Il presente prodotto e il relativo documento sono protetti da copyright di proprieta di DJI OSMO.
Tutti i diritti riservati. Nessuna parte di questo prodotto o della relativa documentazione potra essere
riprodotta in qualsiasi forma senza previo consenso o autorizzazione scritti da parte di DJI.

Avvertenze

. Installare e rimuovere I'Unita M Mount X9 per DJI Zenmuse in un ambiente privo di polvere.

. NON toccare il sensore della fotocamera.

. L'adattatore per obiettivi M Mount & un componente meccanico privo di connettori a pin. Non
supporta le comunicazioni tra I'obiettivo e la fotocamera.

Per informazioni sugli obiettivi compatibili, consultare I'Elenco sulla compatibilita degli obiettivi DJI
Ronin 4D.
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Introduzione

L'Unita M Mount X9 per DJI Zenmuse & costituita dal’adattatore per obiettivi M Mount, dalla copertura
corpo M Mount e dalla copertura obiettivo DX Mount. |"adattatore per obiettivi M Mount (qui di seguito
“l'adattatore”) & destinato all'adattamento dell'obiettivo M Mount alla fotocamera stabilizzata Zenmuse
X9 (qui di seguito “la fotocamera”). Inoltre, I'adattatore dispone di un supporto per rilevatore di distanza
LiDAR che facilita I'installazione del Rilevatore di distanza DJI LIDAR. Si noti che per il controllo elettronico
della messa a fuoco & necessario il Motore di messa a fuoco per DJI Zenmuse X9. La copertura corpo
M Mount (qui di seguito “la copertura anteriore”) e la copertura obiettivo DX Mount (qui di seguito “la
copertura posteriore”) consentono di proteggere rispettivamente il sensore della fotocamera e I'obiettivo.

Installazione

Accertarsi che la MODALITA STABILIZZATORE su DJI Ronin 4D sia su OFF prima
dell'installazione.

. Rimuovere il DL Mount dalla fotocamera. (Figura A-1)
Premere e tenere premuto il pulsante di sgancio della leva della fotocamera, ruotare la leva in senso
antiorario fino a quando & posizionata a sinistra del contrassegno bianco, quindi rimuovere il DL
Mount.

N

. Rimuovere la copertura posteriore. (Figura A-2)
Ruotare e rimuovere la copertura posteriore dall'Unita M Mount.

w

Installare I'adattatore con la copertura anteriore sulla fotocamera. (Figura A-3)

Allineare la tacca di posizionamento posta sull’adattatore al perno guida della fotocamera, quindi
fissare |'adattatore in posizione. Ruotare la leva della fotocamera in senso orario fino a quando & tesa
e sicura.

Rimuovere la copertura anteriore. (Figura A-4)

Spostare il blocco sull'adattatore nella posizione di sblocco. Ruotare la leva del’adattatore in senso
orario fino a quando il contrassegno rosso sull’adattatore & allineato al contrassegno a forma di
triangolo sulla copertura anteriore, quindi rimuovere la suddetta.

Installare I'obiettivo. (Figura A-5)

Allineare il contrassegno di supporto dell'obiettivo M Mount ai contrassegni rossi corrispondenti posti
sull’adattatore, quindi inserire I'obiettivo in posizione, ruotare la leva dell’adattatore in senso antiorario
fino a quando & tesa, e spostare il blocco posto sul'adattatore nella posizione di blocco.
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Continuare a installare il Motore di messa a fuoco X9 di DJI Ronin 4D una volta completata
I'installazione dell’adattatore e dell'obiettivo, quindi regolare il bilanciamento. Per ulteriori
informazioni, consultare il Manuale d'uso del Motore di messa a fuoco X9 di DJI Ronin 4D e il
Manuale d’uso di DJI Ronin 4D

Rimozione

Rimuovere I'obiettivo

. Spostare il blocco dell'adattatore nella posizione di sblocco. Ruotare la leva dell'adattatore in senso
orario fino a quando il contrassegno rosso sull'adattatore & allineato al contrassegno di supporto
dell'obiettivo M Mount, quindi rimuovere I'obiettivo. (Figura B-1)

Una volta rimosso I'obiettivo, installare la copertura anteriore sull’adattatore della fotocamera per
proteggere il sensore della suddetta. (Figura B-2)
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. Premere e tenere premuto il pulsante di sgancio della leva della fotocamera, ruotare la leva in senso
antiorario fino a quando & posizionata a sinistra del contrassegno bianco, quindi imuovere I'adattatore
e I'obiettivo insieme. (Figura C-1)

Installare la copertura posteriore sull'adattatore per proteggere I'obiettivo. (Figura C-2)

Installare la copertura corpo DX Mount di DJI Ronin 4D sulla fotocamera per proteggere il sensore
della fotocamera. Allineare la tacca di posizionamento sulla copertura al perno di guida posto sulla
fotocamera, inserire la copertura in posizione e ruotare la leva della fotocamera in senso orario fino a
quando & tesa e sicura. (Figura C-3)

w N

# La copertura corpo DX Mount (non in dotazione), & fornita con DJI Ronin 4D.

Disclaimer

Lees voér gebruik dit hele document zorgvuldig door, evenals alle veilige en wettelijke praktiken die
DJI OSMO™ heeft verstrekt. DJI OSMO aanvaardt geen aansprakelikheid voor schade, letsel, of enige
wettelijke verantwoordelijkheid die direct of indirect voortvioeit uit het gebruik van dit product.

DJI™, ZENMUSE™ en andere productnamen en merken die in dit document voorkomen, zijn
handelsmerken of gedeponeerde handelsmerken van SZ DJl OSMO TECHNOLOGY CO., LTD. (afgekort
als “DJI OSMO") en aan haar gelieerde bedrijven. Het copyright voor dit product en dit document rust bij
DJI OSMO met alle rechten voorbehouden. Geen enkel onderdeel van dit product of van dit document
mag zonder voorafgaande schriftelike toestemming van DJI OSMO in welke vorm dan ook worden
gereproduceerd. Het copyright voor dit product en dit document rust bij DJI OSMO met alle rechten
voorbehouden. Geen enkel onderdeel van dit product of document mag worden gereproduceerd in
welke vorm dan ook zonder voorafgaande schriftelijke toestemming van DJI.



Waarschuwingen

. Installeer en verwijder de koppelingseenheid van DJI Zenmuse X9 M in een stofvrije omgeving.

Raak de camerasensor NIET aan.

De lensadapter met M-koppeling is een mechanisch onderdeel zonder pinaansluiting. Het
ondersteunt geen communicatie tussen de lens en de camera.

4. Voor compatibele lenzen, zie de Compatibiliteitsliist voor DJI Ronin 4D-lenzen.

@

Inleiding

De koppelingseenheid voor de DJI Zenmuse X9 M bestaat uit de lensadapter met M-koppeling, de dop
met M-koppeling voor de behuizing en de lensdop met DX-koppeling. De lensadapter met M-koppeling
(hierna “de adapter” genoemd) is ontwikkeld voor het aanpassen van een lens met M-koppeling aan de
Zenmuse X9 Gimbal-camera (hierna “de camera” genoemd). De adapter beschikt ook over een houder
voor de LIDAR-bereikzoeker die het installeren van de DJI LiDAR-bereikzoeker gemakkelijker maakt.
Let op: Voor elektronische focusregeling is de DJI Zenmuse X9-focusmotor vereist. De dop van de
behuizing met M-koppeling (hierna “de voorste dop” genoemd) en de lensdop met DX-koppeling (hierna
“de achterste dop” genoemd) kunnen worden gebruikt om de camerasensor en de lens te beschermen.

Montage

Zorg ervoor dat de GIMBAL MODUS op DJI Ronin 4D op UIT staat voordat u het apparaat
installeert.

. Verwijder de DL-koppeling van de camera. (Afbeelding A-1)

Houd de ontgrendelingsknop op de camerahendel ingedrukt, draai de hendel linksom totdat deze

zich links van de witte markering bevindt en verwiider de DL-koppeling.

Verwijder de achterste dop. (Afbeelding A-2)

Draai de achterste dop van de eenheid met M-koppeling en verwijder deze.

Installeer de adapter met de voorste dop op de camera. (Afbeelding A-3)

Breng de positioneringsinkeping op de adapter op één lijin met de geleidepen op de camera en zet

de adapter op zijn plaats. Draai de camerahendel rechtsom tot deze goed vast zit.

Verwijder de voorste dop. (Afbeelding A-4)

Schakel de vergrendeling op de adapter naar de ontgrendelde stand. Draai de adapterhendel

rechtsom totdat de rode markering op de adapter op één lijn ligt met de driehoekige markering op

de voorste dop en verwijder de voorste dop.

. Installeer de lens. (Afbeelding A-5)
Breng de koppelingsmarkering van de lens met M-koppeling op één lijin met de overeenkomende
rode markeringen op de adapter en zet de lens op zin plaats, draai de adapterhendel linksom tot
deze vast zit en schakel de vergrendeling op de adapter naar de vergrendelde stand.

N
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& Ga, zodra de installatie van de adapter en lens is voltooid, door met het installeren van de
DJI Ronin 4D X9-focusmotor en pas de balans aan. Raadpleeg voor meer informatie de
gebruikershandleiding van de DJI Ronin 4D X9-focusmotor en de gebruikershandleiding van de
DJI Ronin 4D.

Verwijdering

Verwijder de lens

. Schakel de adaptervergrendeling naar de ontgrendelde stand. Draai de adapterhendel rechtsom
totdat de rode markering op de adapter op één lijn ligt met de markering van de lens met M-koppeling
en verwider de lens. (Afbeelding B-1)

Zodra het objectief is verwijderd, doet u de voorste dop op de adapter op de camera om de
camerasensor te beschermen. (Afbeelding B-2)

[

Verwijder de adapter en de lens

. Houd de ontgrendelingsknop op de camerahendel ingedrukt, draai de hendel linksom totdat
deze zich links van de witte markering bevindt en verwijder de adapter en het objectief samen.
(Afbeelding C-1)

Doe de achterste dop op de adapter om de lens te beschermen. (Afbeelding C-2)

Doe de dop van de behuizing met DX-koppeling van de DJI Ronin 4D op de camera om de
camerasensor te beschermen. Breng de positioneringsinkeping op de dop op één lijn met de
geleidepen op de camera, zet de dop op zijn plaats en draai de camerahendel rechtsom tot deze
vast zit. (Afbeelding C-3)
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* De dop van de behuizing met DX-koppeling (niet meegeleverd) wordt geleverd met de DJI
Ronin 4D.

Exoneragao de responsabilidade

Leia cuidadosamente este documento na integra e todas as préticas seguras e legais indicadas pela
DJI OSMO™ antes de utilizar o produto. A DJI OSMO nao assume qualquer responsabilidade pelos
danos, ferimentos ou quaisquer responsabilidades legais decorrentes direta ou indiretamente da
utilizac&o deste produto.

DJI™, ZENMUSE™ e outros nomes de produtos e marcas que aparecem neste documento sdo marcas
comerciais ou marcas comerciais registadas da SZ DJI OSMO TECHNOLOGY CO., LTD. (abreviada como
“DJI OSMO") e respetivas empresas afiliadas. Este produto e este documento estao protegidos por direitos
de autor pela DJI OSMO, com todos os direitos reservados. Nenhuma parte deste produto ou documento
devera ser reproduzida, seja de que forma for, sem o consentimento ou autorizagéo prévios, por escrito, da
DJI OSMO. Este produto e este documento estéo protegidos por direitos de autor pela DJI OSMO, com
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todos os direitos reservados. Nenhuma parte deste produto ou documento devera ser reproduzida, seja de
que forma for, sem o consentimento ou autorizagao prévios, por escrito, da DJI.

Avisos

. Instale e remova a unidade de montagem DJI Zenmuse X9 M num ambiente sem poeiras.

. NAO toque no sensor da camara.

O adaptador da lente de montagem M € uma peca mecanica sem conector de pino. Esta nao
suporta a comunicagao entre a lente e a cdmara.

Para lentes compativeis, consulte a Lista de compatibilidade de lentes DJI Ronin 4D.

RSP
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Introducéo

A unidade de montagem DJI Zenmuse X9 M consiste no adaptador da lente de montagem M, na
tampa do corpo da montagem M e na tampa da lente de montagem DX. O adaptador da lente de
montagem M (doravante designado por “o adaptador”) é concebido para adaptar uma lente de
montagem M & camara com suspensao carda Zenmuse X9 (doravante designada por “camara”).
O adaptador também possui um suporte de telémetro LIDAR que torna mais conveniente instalar o
telémetro DJI LIDAR. Tenha em ateng@o que o motor de foco DJI Zenmuse X9 é necessério para o
controlo de foco eletronico. A tampa do corpo da montagem M (doravante designada por “tampa
frontal”) e a tampa da lente da montagem DX (doravante designada por “tampa traseira”) podem ser
utilizadas para proteger o sensor da camara e a objetiva, respetivamente.

Instalacao

Antes da instalagéo, certifique-se de que o MODO SUSPENSAO CARDA no DJI Ronin 4D estéa
DESLIGADO.

. Retire a montagem DL da camara. (Figura A-1)

Prima e mantenha premido o botéo de libertagao na alavanca da cadmara, rode a alavanca no
sentido anti-horario até que fique posicionada & esquerda da marca branca e retire a montagem DL.
Remova a tampa traseira. (Figura A-2)

Rode e remova a tampa traseira da unidade de montagem M.

n
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Cologue o adaptador com a tampa frontal na camara. (Figura A-3)
Alinhe o entalhe de posicionamento do adaptador com o pino guia da cdmara e insira 0 adaptador em
posicao. Rode a alavanca da cdmara no sentido horério até ficar bem apertada e segura.

~

. Remova a tampa frontal. (Figura A-4)
Coloque o bloqueio do adaptador na posicao desbloqueada. Rode a alavanca do adaptador no
sentido horério até a marca vermelha do adaptador ficar alinhada com a marca triangular na tampa
frontal e remova a tampa frontal.

o

. Instale a lente. (Figura A-5)
Alinhe a marca de montagem da lente de montagem M com as marcas vermelhas correspondentes
no adaptador e insira a lente em posi¢ao, rode a alavanca do adaptador no sentido anti-horario até
estar apertada e coloque o blogueio no adaptador na posi¢ao bloqueada.

Continue a instalar o motor de foco DJI Ronin 4D X9 até concluir a instalagéo do adaptador e
da lente e ajuste o equilibrio. Para mais informagdes, consulte o Guia do utilizador do motor de
foco DJI Ronin 4D X9 e o Guia do utilizador DJI Ronin 4D.

Remocao

Retirar a lente

. Coloque o bloqueio do adaptador na posicao desblogueada. Rode a alavanca do adaptador no
sentido horario até que a marca vermelha no adaptador fique alinhada com a marca de montagem
da lente M e remova a lente. (Figura B-1)

. Depois de remover a lente, instale a tampa frontal no adaptador na camara para proteger o sensor
da camara. (Figura B-2)

N

Remova o adaptador e a lente

1. Prima e mantenha premido o botéo de libertagéo na alavanca da camara, rode a alavanca no
sentido anti-horério até que fique posicionada a esquerda da marca branca e retire 0 adaptador e a
lente em simultaneo. (Figura C-1)

Coloque a tampa traseira no adaptador para proteger a lente. (Figura C-2)

Instale a tampa do corpo da montagem DX do DJI Ronin 4D na cadmara para proteger o sensor da
camara. Alinhe o entalhe de posicionamento na tampa com o pino guia na camara, insira a tampa
em posigao e rode a alavanca da cdmara no sentido horario até ficar apertada e segura. (Figura C-3)
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* A tampa do corpo da montagem DX (n&o incluida) vem com o DJI Ronin 4D.

Isencao de Responsabilidade

Leia com ateng@o este documento por inteiro e todas as préaticas seguras e legais fornecidas pela DJI
OSMO™ antes do uso. A DJI OSMO nao assume qualquer responsabilidade por danos, ferimentos ou
quaisquer responsabilidades legais decorrentes direta ou indiretamente do uso deste produto.

DJI™, ZENMUSE™ e outros nomes de produtos e marcas contidas neste documento sao marcas
comerciais ou marcas registradas da SZ DJI OSMO TECHNOLOGY CO., LTD. (abreviado como “DJI
OSMQ") e suas empresas afiliadas. Este produto e documento sao de propriedade da DJI OSMO, com
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todos os direitos reservados. Nenhuma parte deste produto ou documento deve ser reproduzida de
qualquer forma sem o consentimento prévio por escrito ou autorizagao da DJI OSMO. Este produto
e documento sao de propriedade da DJI OSMO, com todos os direitos reservados. Nenhuma parte
deste produto ou documento deve ser reproduzida de qualquer forma sem o consentimento prévio por
escrito ou autorizagao da DJI.

Avisos

1. Instale e remova a Unidade de suporte M DJI da Zenmuse X9 em ambientes sem poeira.

2. NAO toque no sensor da camera.

3. O adaptador de lente do suporte M é uma peca mecanica sem conector de pino. Ele ndo é
compativel com comunicagao entre a lente e a camera.

4. Para lentes compativeis, consulte a lista de compatibilidade de lentes do DJI Ronin 4D.

Introdugao

A Unidade de suporte M da DJI Zenmuse X9 consiste em um adaptador de lente do suporte M, uma
capa da estrutura do suporte M e uma capa da lente do suporte DX. O adaptador de lente do suporte
M (doravante referido como “adaptador”) foi desenvolvido para adaptar uma lente do suporte M a
camera com estabilizador Zenmuse X9 (doravante referida como “camera”). O adaptador também
conta com um Suporte do sensor telemétrico LIDAR, que torna mais conveniente instalar o Sensor
telemétrico DJI LIDAR. Vale ressaltar que o Focus Motor DJI Zenmuse X9 é necessario para controle
de foco eletronico. A capa da estrutura do suporte M (doravante referida como “capa frontal”) e a capa
da lente do suporte DX (doravante referida como “capa traseira”) podem ser utilizadas para proteger o
sensor da camera e a lente, respectivamente.

Instalagao

Certifique-se de que o MODO ESTABILIZADOR esteja DESLIGADO no DJI Ronin 4D antes da
instalag@o.

. Retire o Suporte DL da camera. (Figura A-1)
Pressione e mantenha o botéo de liberagéo na alavanca da camera pressionado, gire a alavanca no
sentido anti-horério até que esteja posicionada a esquerda da marcagéo branca e remova o Suporte DL.
Retire a capa traseira. (Figura A-2)
Gire e remova a capa traseira da unidade de suporte M.
Instale o adaptador com a capa frontal na camera. (Figura A-3)
Alinhe o entalhe de posicionamento no adaptador com o pino-guia na cdmera e insira 0 adaptador
no lugar correto. Gire a alavanca da camera no sentido horario até que esteja firme e segura.
Retire a capa frontal. (Figura A-4)
Alterne a trava no adaptador para a posigao destravada. Gire a alavanca do adaptador no sentido
horario até que a marcacao vermelha no adaptador alinhe-se com a marcagéo de tridngulo na capa
frontal e remova a capa frontal
. Instale a lente. (Figura A-5)
Alinhe a marcagao de suporte da lente do Suporte M as marcagdes vermelhas correspondentes no
adaptador e insira a lente no lugar correto; gire a alavanca do adaptador no sentido anti-horario até
que esteja apertada e alterne a trava no adaptador para a posigéo travada.

i
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& Continue a instalar o Focus Motor X9 do DJI Ronin 4D assim que a instalagao do adaptador
e da lente estiver concluida e, entao, ajuste o equilibrio. Consulte o Guia do Usuério do
Focus Motor X9 do DJI Ronin 4D e o Guia do Usudrio do DJI Ronin 4D para obter mais
informacoes.

Remocao

Retire a lente

. Mude a trava do adaptador para a posi¢ao destravada. Gire a alavanca do adaptador no sentido
horario até que a marcagao vermelha no adaptador alinhe-se a marcacao de suporte da lente do
Suporte M e remova a lente. (Figura B-1)

Assim que a lente for removida, instale a capa frontal no adaptador da camera para proteger o
sensor da camera. (Figura B-2)

Remova o adaptador e a lente

. Pressione e mantenha pressionado o botao de liberagéo na alavanca da camera; gire a alavanca
no sentido anti-horario até que esteja posicionada a esquerda da marcagdo branca e remova o
adaptador e a lente juntos. (Figura C-1)

Instale a capa traseira do adaptador para proteger a lente. (Figura C-2)

Instale a capa da estrutura do Suporte DX do DJI Ronin 4D na camera para proteger o sensor da
camera. Alinhe o entalhe de posicionamento na capa com o pino-guia da camera, insira a capa
no lugar correto e gire a alavanca da camera no sentido horario até que esteja apertada e segura.
(Figura C-3)

N
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* A capa da estrutura do suporte DX (n&o incluida) vem com o DJI Ronin 4D.

OTKa3 OT OTBETCTBEHHOCTMN

BHUMATE/NIbHO 03HAKOMBTECH C [JaHHBIM [JOKYMEHTOM U MpaBiiami TexHuku GesonacHoct DJI
OSMO™ nepep, 1cnons3osarem npogykta. DJIl OSMO He HeceT OTBETCTBEHHOCTU 3a NOBPEXAEHIS,
TpaBMbl NN NIOGYIO I0PUAUHECKYIO OTBETCTBEHHOCTb, NPAMO UM KOCBEHHO BbI3BaHHYIO
VICNONB30BaHYIEM IaHHOTO NPOYKTA.
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DJI™, ZENMUSE™, a Takxe apyrue HasBaHWs NpofyKTOB U 6peHfbl, ykasaHHble B AaHHOM
[IOKYMEHTE, SIBSIOTCS TOPTOBLIMU MapKamu UM 3aperucTpupOBaHHbIMU TOProBbIMU
Mapkam1 komnaru SZ DJI OSMO TECHNOLOGY CO., LTD. (cokpalteHHo «DJI OSMO») 1 ee
athrIMPoBaHHbIX KOMMaHWA. OTOT NPoayKT 1 AokyMeHT DJI OSMO 0OXpaHSioTCs aBTOPCKUM
npasom. Bce npasa 3alumiiieHbl. Hu ofjHa 13 HacTeit AaHHOTO NPOJIYKTa v OKYMEHTa He MOXET
ObITb BOCMPOV3BE/EHA B KaKO-1M60 (hopmMe 6e3 NpeasapuTensHOro MUCBMEHHOro cornacus
nm paspewennst DJI OSMO. 3ToT npoaykT 1 AokymeHT DJI OSMO oxpaHstoTCsi aBTOPCKUM
npagom. Bce npasa 3aupiuensl. Hikakasi 4acTb 4aHHOMO MPOAYKTa UM AOKYMEHTa He MOXET
6bITb BOCMPOM3BEAEHa B Kakon-nmbo opme 6e3 NpeasapuTeNbHOMO MUCBMEHHOTO COrnacus
wnv paspetuenys DJI.

Mpepynpexpexus

. YcTaHaBnvBaiiTe v cHumaiite kpenneHve M DJI Zenmuse X9 B cpefe, 3aLLMLLeHHON OT Mblu.

HE npukacaitecs k MaTpuLe kamepbl.

. Anantep 06beKTMBa KpenneHns M — aTo MexaHuueckasi fieTanb 6€3 WTbIPbKOBOro
KOHHEKTOPa. OH He NOAIEPXKMBAET CBSI3b MEXIY OGBEKTVBOM 1 KaMepoii.

4. CoBMECTUMbIE OBBLEKTVIBBI MPUBEAEHBI B CMIMCKE COBMECTUMOCTI 06bexTvaos DJI Ronin 4D.

wn o=

BeepeHue

Kpennenne M DJI Zenmuse X9 cocTouT 13 apantepa o6bekTBa Kpennenns M, Kpbilkv
Kopryca kpernneHus M 1 Kpbiluki o6bexkTusa kpennenust DX. AganTep o6bekTvea kpenneHis M
(nanee «apanTep») paspaboTaH AN coeauHeHus o6bekTuBa C kpenneHnem M Kk kamepe co
crabunmsatopom Zenmuse X9 (nanee «kamepar). Anantep Takxe NMEeT [epxaTesb 1a3epHoro
[iankHoMepa Nuaap, KOTOpbI IENIaeT YCTaHOBKY N1a3epHOro AansHomepa mvpap DJI Gonee
yno6Hoit. Vimeitte B BUAY, 4TO ANS 9NEKTPOHHOrO ynpasieHus (pokycom Tpebyetcs MoTop
okycmposkit DJI Zenmuse X9. Kpsilwka kopryca kpennesus M (nanee «nepeHas Kpbilka»)
1 KpbilKa 0BbeKTBa KpenneHus DX (nanee «3afHss Kpbillka») MOTYT 1CNONb30BATLCS ANS
3aLUMTI MATPLBI KaMEPbI 11 OGBEKTVBA COOTBETCTBEHHO.

YcTraHoBka

A Mepep ycTtaHoskon ybeanteck, 4to PEXXVIM CTABUTIM3ATOPA Ha DJI Ronin
nepekioyeH B nonoxexve OFF (BbIK.).

4D

. CHumuTe kpennenue DL ¢ kamepbil. (Puc. A-1)
Haxxmute 1 yaepxusaiiTe KHOMKy rkcaTopa Ha pbidare Kamepbl, NOBEPHWTE pbidar NpoTviB
4aCoBOV CTPEJTKM 40 MOJIOKEHA Criesa OT 6eoit METKM 1 CHyMUTe Kpennewiie DL.

. CHUMUTe 3a[HIO KPbiILKy. (Puc. A-2)
[OBEPHMTE 11 CHUMUTE 38/HIO0 KPBILIKY C KPErneHust M.

N
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YcTaHoBWTe afanTep ¢ nepefHeit KpbilLKoi Ha kamepy. (Puc. A-3)

COBMECTHTE MOVLIMOHVPYIOLLA N33 Ha afanTepe C Harpas/sioLLyIM LITUATOM Ha Kamepe 1
BCTaBLTE afanTep Ha MecTo. [0BOPaUVMBAITE Pbiuar KAMEPSI MO HACOBOM CTPESIKE, MOKA OH He
GypeT 3aTsHYT 1 HAfIeXHO 3aKPEnyeH

~

. CHAMUTE NepefiHIoo KpbILLKy. (Puc. A-4)
MepeseauTe 3aMOK Ha aanTepe B Pa3G/IOKMPOBaHHOE NONoXeHMe. MoBopauBaitTe psiuar
ajantepa no 4acoBoW CTPEJIKe, MoKa KpacHasi MeTka Ha afiantepe He COBMECTUTCS G
TPEYrONBHOM METKOI Ha MEPEaHEN KPBILLKE, 11 CHUMMTE NEPEMHION KPbILLIKY.

o

YcraHoBuTe 06beKTB. (PUc. A-5)

CoBMeCTUTE METKy Kperienisi OGbekTBa M G COOTBETCTBYIOLUMMI KPACHBIMI METKaMM
Ha ajjanTepe 11 BCTaBbTe OGBLEKTVIB Ha MECTO, MOBEPHITE Pbiuar aarnTepa NpoTUB 4acoBow
CTPeIKV 10 3aTSHKKIA 11 MePeBeavTe 3aMOK Ha alanTepe B 3a6I0KMPOBaHHOE MOJIOKEHNE.

& [Mocne 3aBepLUEHIS YCTAHOBKY aanTepa v 0GLEKTVIBA NPOLOIDKUTE YCTaHOBKY MOTOpa
pokycuposku X9 DJI Ronin 4D v oTperynupyiite 6anaHcuposky. Bonee nogpobHas
vH(OPMALWMS NPUBE[IEHA B PYKOBOACTBE NO/IL30BATENS MOTOPA (hOKYCUpOBKA X9 DJI
Ronin 4D v pykosogcTee nons3osarens DJI Ronin 4D.

CHsiTue

CHuMUTE 0GbEKTUB

. MepeseauTe 3aMoK afanTepa 8 Pas6/IOkNPOBAHHOE MONOXeHNe. MoBopauMBaITe Phivar
apartepa o 4acoBoi CTPEsIKe, Moka KpacHasi MeTKa Ha ajanTepe He COBMajieT C MeTKOM
KpenneHus obbekTea M, n cHumuTe obbexTus. (Puc. B-1)

. Mocne cHATUS 06BEKTUBA YCTAHOBUTE NEPERHIOI KPbILLKY aaantepa Ha kamepy, YTobbl
3aWMTUTL MaTpuLy kamepel. (Puc. B-2)

N

CHumuTe apanTep 1 0GbeKTUB

. Haxxmure n \/,Clep)KMBalZTE KHOMKY qJMKCaTOpa Ha pbl4are Kamepbl, NOBEPHUTE pbldar NPOTUB
4acoBon CTpenku Ao NONoXKeHus cneea ot 6€en0i METKW 1 CHUMWTE apanTtep BMecTe C
obbexTvBoM. (Pvic. C-1)

YCTaHOBWTE 3aHIOK KPLILLKY Ha afantep /18 3aumTel obbektvea. (Puc. C-2)

YcTaHoBUTE KpbILWKY koprnyca kpennerust DX kamepsl DJI Ronin 4D Ha kamepy, 4To6bl
3aWmUTUTL MaTpuuy kamepbl. COBMECTUTE MO3ULMOHNPYIOWNUIA Na3 Ha KPbILWKe C
HaNPaBNSIoOLLWM LITUTOM Ha Kamepe, BCTaBbTE KPbILLKY Ha MECTO 1 NMOBOpauMBanTe pblyar
Kamepbl Mo YacoBOW CTPEJIKe, Moka oHa He ByAeT HaaexHo akpenneHa. (Puc. C-3)

w N

* Kpbilwka kopnyca kpennexus DX (He BxoguT B komnnekT) noctasnsetcsi ¢ DJI Ronin 4D.





